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Formation et carrière
1975–78 Diplôme d’Ingénieur, Ecole Centrale de Nantes (then ENSM), Nantes, France
1978–81 Thèse de Docteur Ingénieur, Université de Paris XI at Orsay, France
1981–83 Visiting Scholar then Visiting Assistant Professor, Purdue University, School of Electrical Engineering, Indiana, USA
1983–85 Attaché puis Chargé de Recherche au Centre National de la Recherche Scientifique
1989–06 Assistant then Associate Professor (tenured ’94), Dept. of Elec. & Comp. Eng., McGill Univ., Montréal, Qc Canada
2001–04 Director, Center for Intelligent Machines, McGill Univ., Montréal, Qc Canada
2006–07 Professeur Invité, Université Pierre et Marie Curie
2006–10 Professor, Department of Electrical and Computer Engineering, McGill University, Montréal, Qc Canada
2008–11 Professeur (associé), Institut des Systèmes Intelligents et de Robotique, Université Pierre et Marie Curie (UPMC)
2011–16 Professeur (mis à disposition en 2017 et 18) Institut des Systèmes Intelligents et de Robotique, Sorbonne Université
2017–18 Professor of Tactile Perception and Technologies, School of Advanced Study, University of London (mi-temps)
2017– Conseiller Scientifique, Actronika SAS, Paris (mi-temps)
2019– Professeur, Institut des Systèmes Intelligents et de Robotique, Sorbonne Université (mi-temps)

Œuvre scientifique
Des années 1980 aux années 2000, Vincent Hayward poursuivit des recherches en robotique sur la programmation des robots
manipulateurs, leur conception mécanique, leur actionnement et leurs applications (robotique spatiale, maintenance des lignes
haute-tension). Au début des années 1990, Vincent Hayward s’intéressa à l’accessibilité des personnes visuellement handicapées
aux ordinateurs et met au point un mécanisme d’interaction à retour d’effort qui devient l’un des tous premiers dispositif de ce
type. Vincent Hayward devint l’un des fondateurs du domaine de recherche des interfaces dits « haptiques » dont les applications
se répandirent dans de nombreux autres domaines. Ces travaux le conduisirent à approfondir ses études sur la perception
haptique chez l’humain qui, à partir de signaux provenants de la peau, des muscles, et des tendons, permettent aux personnes
d’appréhender leur monde mécanique. Après que Sorbonne Université lui offrit une chaire en 2007, il posa les bases d’une théorie
expliquant le fonctionnement du toucher basée sur une connaissance approfondie de la bio-mécanique, de la bio-tribologie et de
l’architecture neuronale du système somato-sensoriel des mammifères.
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2019 Élu membre de l’Académie des Sciences
2019 Grand Prix Inria de L’Académie des Sciences, Paris (25,000 e)
2019 Keynote Speaker, International Conference on Virtual Rehabilitation, Tel Aviv, Israel
2018 Best Demonstration Award, EuroHaptics Conference, Pisa, Italy
2018 Keynote Speaker, Cross-Cutting Challenges, IEEE Haptics Symposium, San Francisco, CA, USA
2018 Best Paper Award for 2017, IEEE Transactions on Haptics
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2012 Plenary Speaker 2012 IEEE Int. Conf. on Multisensor Fusion and Information Integration, Hamburg, Germany
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Autres contributions

100+ articles de revue (Nature (2), Current Biology (4), PNAS (3), Neuron (1), Royal Society Journals, Scientific Reports, Science
Advances, Plos ONE) 23 chapitres d’ouvrages, 160 articles de conférences, 30 brevets, 60+ séminaires invités depuis 10 ans ;
Plus de trente mentions dans la presse, dont : Wired Magazine (2015), “Big Data : The Next Google” Nature Vol. 455 (2008), The
New Scientist (trois fois), ou The Economist (2007).

Co-fondateur de jeunes pousses : Haptic Technologies Inc., Montréal, Canada, (1995)—Haptic Technologies Inc. fut acquise
par Immersion Corp, March 2000 (US$7MM) pour devenir Immersion Canada Inc. ; RealContact Inc. Montréal, Canada, (2002) ;
co-fondateur and Honorary Director, Tactile Labs Inc., Montréal, Canada (2008) ; Actronika SAS (Paris, 2014) ;

Encadrement
UPMC/Sorbonne Université : 12 Postdocs ; 13 Théses ; 11 Maitrises ; 7 Ingénieurs d’études
McGill University : 6 Postdocs ; 17 Thèses ; 18 Maitrises ; 7 Ingénieurs d’études


